招标文件技术参数

	序号
	项目名称
	规格参数
	数量
	单位

	1
	底座滑动装置
	★底座滑动装置，承载力300吨，行程600mm，采用THK直线导轨方式，与实验室原有的框架系统以及电液伺服作动器配合使用，提供三者配合使用的三维视图以及底座滑动装置的有限元分析报告。
	2
	套

	2
	300吨垂向电液伺服作动器
	300吨电液伺服作动器，使用进口密封件，用于垂直加载使用。作动器应包括作动器本体、前球铰后法兰连接、内置式磁致伸缩位移传感器、高精度油压传感器及相应的连接件。
作动器的主要技术指标如下：
最大试验压力：3000kN；最大试验拉力：100kN
试验力测量范围与精度：4%--100%FS，示值的±1%
作动器行程：±150mm
★作动器位移分辨率：0.001mm
位移测量精度：0.1%FS
★采用美国进口MOOG 伺服阀
★与实验室原有的水平向作动器配合使用，完成柱、墙等典型构件的轴压和水平向低周反复加载试验，提供相应的解决方案。
	2
	台

	3
	20L/min电液伺服油源
	1) 采用低噪音高压齿轮泵，配有高压滤油器、安全阀和电磁溢流阀，保证液压系统安全工作。
2) 带有4根长度为6米的与作动器连接的高压软管，作动器带有进口自密封快换接头。
3) 配备风冷系统，作动器可同时带载连续工作大于8小时。
	1
	套

	4
	静态分油器
	1) 静态分油器单输入四输出；
2) 每个输出通道均带有独立的电控液压选通阀，用于通道的独立选通与保护。
3) 液压油源分油阀台到液压分油器、液压分油器到作动器均采用高压软管连接，带有进口可调向液压接头。
4) 额定工作压力25Mpa；系统清洁度达到IS013/10要求。
	1
	套

	5
	电液伺服控制系统
	1) ★控制器采用工控计算机直接插卡式控制器，不得采用上下位微机控制器，防止因通讯连接不可靠引起的作动器失控损坏试样而导致危险。
2) 可实现两个作动器的力、位移电液伺服闭环控制协调加载。
3) 系统在全程闭环控制状态下，应具备力控、位移控制等多种控制功能，并且在试验过程中应能够实现所有控制方式以及控制速率的任意无冲击平滑切换。
4) 控制系统的主要参数（荷载、位移等）应能通过模拟输出或数字输出等形式将系统信号传输给外部数据采集系统，实现控制系统与外部数据采集系统进行同步采集的功能要求。
5) ★每个通道可以对应不同的作动器，作动器和通道之间具有良好的互换性，且后期添加作动器时，可以与现有通道连接，提供详细的解决方案。
6) 试验软件能进行单层、多层和高层结构的子结构拟动力试验，结构模型取层剪切模型，可以取单个或多个楼层为试验子结构。
7) 软件应具有良好的用户界面，试验前能够交互式输入地震加速度时程曲线，选取试验所需范围的加速度时程，建立楼层的滞回模型。
8) 试验过程中能够实时显示各楼层的地震响应时程曲线、楼层的滞回曲线、结构振动动画，以及与试验设备之间的指令和反馈数据交互。试验结束后能显示楼层的滞回曲线，输出子结构拟动力试验的相关结果。
9) 试验软件能够和电液伺服试验系统控制软件连接通讯，能够将结构时程分析得到的试验子结构加载指令发送给试验控制系统，并实时获取试验子结构的位移和力响应，能够设定相关的判断准则来决定结束一个试验步，保证子结构拟动力试验平稳进行。
10) 试验软件需要具有网络化的试验功能，能够通过互联网连接多个试验室的电液伺服试验系统，进行多个子结构的远程协同试验。
11) [bookmark: _GoBack]★提供拟动力软件的详细资料以及每一项功能的软件界面作为证明。
	1
	套

	6
	备注
	★投标人需进行现场勘察，了解实验室原有的加载框架、反力墙以及水平向加载作动器情况，提供与新采购的设备配合使用的具体方案，以采购单位出具的现场勘测回执证明为判断标准。
	
	





